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Geometri og rationel mekanik 
Opgc1ver t:i.l be svarel,se i 4 timer. 

_l 

Sa:;dvanlig,:; retvinkJ.ed2 koordinater. I planen z =·J 2r givet en 

cirkel C med c2ntrum (0,4 5 1) og radius 3. 1) Fi:nd ligni.ngen for 

den keglesnitkegle K, der har (o,o,o) som toppun~::t og C sor1 lede

kurve, 2) Angiv en parameterfr ,3mstilling for keel ens ak""'.2 1. 

3) Find ha lvakserne i skffiringseJ .. lipsen mellem keglen K og (m 

plan v:inkelret pa l i det punkt, hvor 1 sk:erer planen Z=~ 

4) Find ligningen for den hyperboloide H med eet net, so.u1 gar 

gennem (0,-1 5 1) og har K som asymptotekegle. 5) Find halvakserne 

i H's strubeellipse. 6) Ang-5.v en parameterfremstilling for hver 

af de to frembringere p°i. H5 som g§.r igennem (0,-1,1), 

II 

I et pol~rt koo~dinatsystem med polaraksen lodret nedad er 

givet kardioidebuen K: r=a(1+co.sG), o~e<f o Et liniestykke 

AB med lamgden 2a g~r igennem koordinatsystenets poJ. O og ende

punktet A beskriver kardioidebuen K . Vis, at endepunktet B be

skriver en bue af samme ka:."dioide, og at midtpunktet G at AB be

skriver en halvcirkel. Find den faste og den rullende polkurve 

for H.B' s bev1:Bgelse, 

Liniestykket AB tam.kes nu homogeYJ.t belagt med massen m, og 

p§.vi:r·ket af ty:ngden. Endepunktet A er bundet til at bevage sig 

p§. K og AB til at ga gennem 0. De to forbindelser er gnidnings

fri . Idet A befinder sig i det nederste punkt af K, meddeles det 

til tiden t=O en hastighed af storellesen ·/6;g, i :'.'etning af K' s 

h3.lvtangent i dette punkt (g betyder tyngdens akceleration) 

Find tiden t~ .o !l ... .,.4-
_ _._ C......l l_: \l I\ 

n 
oamt otcn-·2e1.serne 

nerne i A og O som. funktioner o.f den vinlce1 o, som ]_iniestykket 

AB J.2.nr,E::r Ir-;::;c1 v e:1 t :Urnlen .. ifis ~ at endepunktet A vil beskrive 

hele kardioidebuen K. 
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